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(54) Verfahren zur Programmierung eines Steuergerates

(57) Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Pro-
grammierung eines Steuergerates, insbesondere flr
ein Kraftfahrzeug, welches durch ein extern dem Steu-
ergerat zugefuhrtes Signal von einem Betriebsmode in
einen Programmiermode umgeschaltet wird.

Bei einem Verfahren zum Programmieren eines
Steuergerétes, welches ohne zusétzliche Hardware ei-

Fig. 1

ne zuverlassige Speicherung fur neue Programme und
Daten erméglicht, wird das externe Signal vor der Sy-
steminitialisierung des Steuergerétes, in welcher min-
destens ein Funktionsprogramm aufgerufen wird, an
das Steuergerét gesendet, wodurch die Ausfiihrung des
Funktionsprogramms unterbunden und ein neuer Steu-
er- und/oder Regelablauf und/oder neue Daten Ubertra-
gen und gespeichert werden.

—~—n
R

- _/r\
N

(IS Py ]
T

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 1187 011 A2 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Verfahren zur Pro-
grammierung eines Steuergerétes, insbesondere flr
ein Kraftfahrzeug, welches durch ein extern dem Steu-
ergerat zugefuhrtes Signal von einem Betriebsmode in
einen Programmiermode umgeschaltet wird.

[0002] Aus der DE 37 17 012 A1 ist ein Verfahren zur
Programmierung eines digitalen Steuergerites be-
kannt. Dieses Steuergerat ist mit einer Diagnoseschnitt-
stelle versehen, Uber welche dem Steuergerat ein Si-
gnal zugeflhrt wird, wobei dieses Signal eine Umschal-
tung des Steuergerit von einem Betriebsmode in einen
Programmiermode bewirkt.

[0003] Um dem Steuergerat mitzuteilen, dass ein Um-
schalten vom Betriebsmode in den Programmiermode
gewtnscht wird, muss das Signal mindestens 2,5 Se-
kunden an der Diagnoseschnittstelle anliegen. Weiter-
hinistvorgesehen, dass das Fahrzeugbeider Umschal-
tung des Steuergerétes sich nicht in Bewegung befin-
det. Daher wird die Fahrzeuggeschwindigkeit detektiert
und nur im Stillstand eine Umprogrammierung zugelas-
sen.

[0004] Besitzen Steuergerite Flash-Speicher, so be-
steht die Méglichkeit, in diesem Speicher abgespeicher-
te Programme und Daten zu Uberschreiben und durch
neue Programme und Daten zu ersetzen. Fiir das Uber-
schreiben werden spezielle Schnittstellen des Prozes-
sors verwendet. Diese Schnittstellen stehen in der Mas-
senproduktion meistens nicht mehr zur Verfugung. Fur
das Uberschreiben wird aber immer ein korrektes Funk-
tionsprogramm des Steuergerates benétigt. Ist im Spei-
cher aber ein nicht korrektes Funktionsprogramm gela-
den, ist es anschlieBend nur mit einem hohen zusatzli-
chen Aufwand méglich, das Programm durch ein korri-
giertes Funktionsprogramm zu Uberschreiben.

[0005] Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrun-
de, ein Verfahren zur Programmierung eines Steuerge-
rdtes anzugeben, welches ohne zusétzliche Hardware
eine zuverlassige Speicherung fir neue Programme
und Daten erméglicht.

[0006] Erfindungsgemal wird die Aufgabe dadurch
gel6st, dass das externe Signal vor der Systeminitiali-
sierung des Steuergerdates, in welcher mindestens ein
Funktionsprogramm aufgerufen wird, an das Steuerge-
réat gesendet wird, wodurch die Ausfuhrung des Funkti-
onsprogrammes unterbunden und ein neuer Steuer- und/
oder Regelablauf und/oder neue Daten Ubertragen und
gespeichert werden.

[0007] Der Vorteil der Erfindung besteht darin, dass
in der Initialisierungsphase des Boot-Programms dem
Steuergerat schon mitgeteilt wird, dass eine Neupro-
grammierung erfolgen soll. Mit Hilfe des Bootprogram-
mes ist es somit méglich, auch bei fertigen Steuergera-
ten neue Programme oder Daten einzulesen. Der Aufruf
eines Funktionsprogrammes ist nicht notwendig, so
dass fiir das Uberschreiben kein Funktionsprogramm
bendtigt wird.
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[0008] Vorteilhafterweise ist das extern dem Steuer-
gerat zugefuhrte Signal eine codierte Information oder
ein Diagnosebefehl. Als Triggersignal kann aber auch
einfach nur ein High- oder ein Low-Pegel verwendet
werden.

[0009] Insbesondere bei der Verwendung eines Dia-
gnosebefehls ist es mdglich, dass der Diagnosebefehl
Uber dieselbe Schnittstelle an das Steuergerét Ubertra-
gen werden kann, wie auch das neue Programm oder
die neu einzulesenden Daten. Somit kann fur die Um-
programmierung auf ein zusatzlichen Hardwareauf-
wand verzichtet werden.

[0010] In einer Ausgestaltung werden die neuen Da-
ten und/oder Steuer- und/oder Regelabldufe gemein-
sam in einer nichtfllichtigen, blockweise |6schbaren
Speichereinheit des zu programmierenden Steuergera-
tes abgelegt.

[0011] Durch die Verwendung der blockweise 16sch-
baren Speichereinheit kénnen Programme bzw. Daten
bei kleiner Speicherplatzkapazitat stédndig neu uber-
schrieben werden.

[0012] Um zu verhindern, dass die neuen Daten und/
oder Programme von Unberechtigten Ubertragen wer-
den, wird vor jeder Datenubertragung eine Zugriffsbe-
rechtigungsprifung durchgefiihrt.

[0013] Ineiner Ausgestaltung wird das externe Signal
dem Steuergerat Uber eine Datenleitung zugefihrt, wel-
che das zu programmierende Steuergerat mit anderen
Steuergeriten verbindet. Uber dieselbe Datenleitung
werden auch die neuen Programme und Daten an das
Steuergerat Ubertragen.

[0014] Die Erfindung lasst zahlreiche Ausfuhrungs-
formen zu. Eine davon soll anhand der in der Zeichnung
dargestellten Figuren ndher erldutert werden.

[0015] Es zeigt:

Fig. 1:  Vernetzung von Steuergeréten,

Fig. 2:  Verfahren zur Programmierung eines Steuer-
gerat mit Hilfe der in Fig. 1 dargestellten Ein-
richtung.

[0016] Gleiche Merkmale sind mit gleichen Bezugs-

zeichen gekennzeichnet.

[0017] Figur 1 zeigt mehrere vernetzte Steuergerite,
wie sie in Kraftfahrzeugen eingesetzt werden. Dabei ist
der Aufbau der Steuergerite annahernd identisch, soll
aber nur im Zusammenhang mit dem Steuergeréat 1 er-
lautert werden. Das Steuergerat 1 ist mit der Betriebs-
spannung UB und mit Klemme 15 (geschaltetes Plus
nach Batterie).

[0018] Das Steuergerat 1 enthélt einen Mikrorechner
8, welcher einen Arbeitsspeicher 7 aufweist. Der Mikro-
rechner 6 ist Gber eine interne bidirektionale Datenlei-
tung weiterhin mit einem Festwertspeicher 8 verbun-
den, welcher als Flashbaustein ausgebildet ist. Auf
Grund der Ausbildung als Flash-Speicher miissen nicht
unnétigerweise freie Speicherplatze zur Aufnahme neu-
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er Programmteile vorgehalten werden, sondern es kén-
nen Programmiteile, die nicht mehr bendtigt werden,
blockweise geléscht und die neuen Programme bzw.
Daten in diesen freigewordenen Blécken abgespeichert
werden.

[0019] Dartber hinaus kommuniziert der Mikrorech-
ner 6 Uber die Schnittstelle 9 mit dem Datenbus 5, an
welchem weiterhin die Steuergerate 2 und 3 sowie ein
Diagnosegeréat 4 angeschlossen sind. Da im Kraftfahr-
zeug viele verschiedene Steuer- und Regelungsablaufe
ablaufen, werden diese dezentral in verschiedenen
Steuergeréaten Uberwacht. So ist das Steuergerat 1 fur
die Regelung der Einspritzmenge des Kraftfahrzeuges
zusténdig, das Steuergerét 2 ein ABS-Steuergerat und
das Steuergeréit 3 eine Geschwindigkeitsregeleinrich-
tung. Im Festwertspeicher des jeweiligen Steuergerates
1, 2, 3 sind die jeweils erforderlichen Betriebsprogram-
me fur das Steuergerét und die zugehdérigen Parameter
gespeichert.

[0020] Mit Hilfe der Fig. 2 soll der Ablauf der Program-
mierung eines vernetzten Steuergeréates erldutert wer-
den. Nach Einschalten des Steuergerates 1 im Schritt
1 (Klemme 15 ein) wird ein Timer gestartet, welcher bei-
spielsweise 50 ms |auft (Schritt 2). In dieser Phase priift
der Mikroprozessor 6, ob ein Triggersignal iber den Da-
tenbus 5 empfangen wird. (Schritt 3). Ist dies der Fall,
wird ein bestimmter Bereich des Flash-Speichers 8 ge-
|6scht. AnschlieBend wird im Schritt 4 gepruft, ob der
Timer abgelaufen ist.

[0021] Nach Ablauf des Timers wird festgestellt, ob
die vom CAN-Bus empfangene Kennung eine Zugriffs-
berechtigung zur Umprogrammierung des Steuergera-
tes enthalt. (Schritt 5). Die libersandte Kennung wird da-
bei mit einer codierten Information, welche im Speicher
8 des Steuergerates 1 abgelegt ist, verglichen.

[0022] Bei Ubereinstimmung schaltet das Steuerge-
réat 1 zur Neuprogrammierung vom Betriebsmode in den
Diagnosemode (Schritt 6).

[0023] Ist der Diagnosemode eingeschaltet, wird das
Boot-Programm gestartet (Schritt 7). Die neuen Daten
und/oder Programme werden ubertragen und im Fest-
wertspeicher 8 gespeichert. Ist dieser Vorgang beendet
erfolgt ein Restart und die Initialisierung beginnt von
Neuem. Es wird wieder das Anliegen eines Triggersi-
gnales gepriift. Ist dies nicht der Fall, wird kein Diagno-
semode eingestellt (Schritt 6), sondern in Schritt 8 eine
Vektortabelle auf Plausibilitat Gberprift. In Form dieser
Vektortabelle sind die Funktionsprogrammablaufe in
der Speichereinheit 8 abgelegt, welche neben einer je-
weiligen Adresse, die den Beginn einer Funktion kenn-
zeichnenden Speicherzelle, mindestens eine Prioritat
fur die Abarbeitung der Funktion, eine Zeitdauer zur wie-
derholten Abfrage sowie ein Status dieser Funktion auf-
weist. Fuhrt die Plausibilitdtsprufung (z.B. eine
Checksumpriifung) zu einem befriedigenden Ergebnis,
wird das Funktionsprogramm gestartet (Schritt 9).
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Patentanspriiche

1.

Verfahren zur Programmierung eines Steuergera-
tes, insbesondere eines Kraftfahrzeuges, welches
durch ein extern dem Steuergerét zugefuhrtes Si-
gnal von einem Betriebsmode in einen Program-
miermode umgeschaltet wird, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das externe Signal vor der System-
initialisierung des Steuergeréates, in welcher minde-
stens ein Funktionsprogramm aufgerufen wird, an
das Steuergerat gesendet wird, wodurch die Aus-
fuhrung des Funktionsprogramms unterbunden
und ein neuer Steuer-und/oder Regelablauf und/
oder neue Daten Ubertragen und gespeichert wer-
den.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das extern dem Steuergerat zuge-
fuhrte Signal eine codierte Information ist.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das extern zugefuhrte Signal ein
Diagnosebefehl ist.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die neuen Daten und/oder Steuer-
und/oder Regelablaufe gemeinsam in einer nicht-
flichtigen, blockweise l6schbaren Speichereinheit
des Steuergerétes abgelegt werden.

Verfahren nach einem dervorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass vor Ubertra-
gung der Daten und/oder der Steuer- und Regelab-
laufe eine Uberpriifung einer Zugriffsberechtigung
im zu progammierenden Steuergerét erfolgt.

Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das externe Signal dem Steuerge-
rat uber eine Datenleitung zugefuhrt wird, welche
das zu programmierende Steuergerat mit anderen
Steuergeraten verbindet.
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